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微处理机测量环境湿度的程序设计方法
郭鼎印

,

(哈尔滨 电工学院 )

〔提要」 本文讨论了应 用 A 尸尸L E 微处 理机测 量 环 境 湿度 的方 法
,

络出

了实际应 用的源程序
。
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一
、

引 言

环境湿度是表征大气特征的重要参数之
·

,

在很多地方
,

都要求对环境湿 度 的 测

量
。

目前测量环境湿度的常用方法不论是直接计算法
, 还是干湿球湿度查表法

,
手工计

算过程都比较复杂
。

利用微处理机代替手工干湿球湿度查表法进行环境湿度测量
, 不但

效率高
,

而且还可以达到很高的精度
。

实现了环境湿度测量的 自动化
。

笔者在电冰箱性能参数微机测试装置中
,

采用干湿球湿度快速查表法
,

进行环境湿

度 测量
,

得到了满意的结果
。

二
、

造饱和水汽压表

根据文献给出的饱和水汽压表
,

结合 自己的实际需要造一个表
, 我们在电冰箱性能

参数微机测试装置中
,
制造了干湿球温度从 10 ℃ 、 43 ℃饱和水汽表 (一 )

,

在表的第一行

列 出了干湿球温度差
,
在表的第一列列出了干球的温度

,

在它们的交点处就是相对湿度

的百分比数
。

如果 实际要求湿度有更高的精度
,

则可增加表中的行数和列数
, ’

与然 数据

增加
,

要占用更多的内存空间
。

从文献中查得的相对湿度数为十进制数
,

需要转换成十六进制数
,

士交行的顺序输入到

计算机
,

这就为计算机查表求环境湿 度做好了准备
。

三
、

采集干湿球温度数据

把为 A 尸尸L E 机配备的十三位十六通道的 A / D 转换卡
,

插在主机板的第三号插 座

上 (除第零号插座外
,

其它号插座均可 )
。

利用 A / D 转换卡的第 3号和第 4号通道分别作为

采集干球温度
,

湿球温度的输 入通道
,

这时运行采集种序
,

就实现 了采集干球温度和彤

球温度数据
一

J
` 。

四
、

干湿球湿度快速查表

才 P P L E 机是字长为 8 位的微处理机
,

最大只能表示 25 6个数据
,

表 (一 )共计有盯里
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个数据
,

~ 3 )
,

为 r 能够快速从丧中查到相对应的湿度数据
, 可以把表中的数据分成 四 段 ( o

每段包含有 2 56 个数据
, 注意表中用括号括起来的效据为每段的第一个数据

, 我

们不仅关心每段的第
,

个数据
, 更关心每段第一个数据的位置

。

我们分配第零段的第 i

个数据的地址为和 5B 。 $( 表示其后的数据为 16 进制护
,

半6 C 4 F
,

分配第二段的第 l 个数据地址为$ 6 D ` E
,

分配第
补一
段索 q

”

个势据地
`

址 为

分配第三段第 1 个数据的地 址

为本6 E 4 D
。

把采集到的
少

r 球温度减去采集到的湿球温度 t
产 ,
求出干湿球温度 差 T

。

因为

表 中相邻两列的数据趁为。
.

5 ,

所以把 T值减去 1
. 5再乘上 2 , 就得到 了该 数据 列 的 位

置 ,
表中于球的温度是从 10 ℃开始

,
把采集到的干球温度减去 10 再乘土 2

数据行的
1

位置
夕

根据以上分析
,

归纳出 川显球湿度查表的算法如 下
:

仁( r 一 ,
`
) - 一 5〕卜2

·

( t 一 1 0 ) . 2

式
「
卜 卜

一

为
一

于球温度

,
就确定了该

( 1 )

( 2 )

t一为沮球很度
这样把友中的数据分成若 干段

,

确定 f 每段第 1 个数据的地址
, 就可 以编出快速 乍

丧程序
。

五
、

求环境湿度的源程序

采集 卜球温 }̀艺户程序

“ 1 0 :
L D A # 粉 0

了S R $ F C A S ;

L D 只 # $ 03

S T A $ F 万 ;

L D A # $ 0 3 ;

J S R C l 犷 R ;

L D A 孚0 6

S T 理 $ 6 0 0 1 ;

五 D 月 $ 0 7

5 7
’

月 5 6 0 0 0 ;

R T S

2
.

采集湿球温 度的 r 程 序

“ 0 3 。:
L D A # $ 2 0

J S R 孚尸 C 月 8 ;

五刀
_

理 # $ 0 3

S 了
二
工 本F 刀

L D 4 # 零似
;

J S 尸 “ 1 y R ;

乙 D 且 $ 0 6

时间延迟
, F C A 3 为供用 户

调用的延迟子程序入 口

取第 3 号插座位置

取 A / D 转换卡第 3 号通道
。

调用采集子程序

序采集 卜球温度的高 4 }亡

存采集
一

卜球温 !呀的低 J !

调 「}J时 l飞11延迟子不
`,于序

取 姓 / D
一

}之第
一

生号唾道

调 川采集数据 了
1

程序
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T S过 和 00 3 ;
存采集混球温度的高4位

L D A $ 0 7

5 T A $ 6 0 0 2 ;
存采集湿球温度低 4

`

位

R T S

犷1 YR
:

T SA $ F F

且 L S$ F E

A L S零F E

A L S$ F E

A SL $ F E

L D X$ F E

L D A 本F F

T SA $ C o s o
,

X

L D A $ C o s 3 ,

X

L D Y # $ 0 7

L 00 尸 l :
L D A $ C 0 8 4 ,

X

D E Y

B N E $ L 0 0 P z

L D y # 本0 7

L 0 0 P 2 :
L D A $ C 0 8 5 ,

X

D E Y

B N E $ L 00 尸 2

L D A $ C 08 2 ,

X

A N D # $ O F

S T A 本0 6

L D A 冬C 08 1 ,

X

S T A $ 0 7

R T S

;〕
.

求干湿球温度差子程序

6 0 A 0 :
C L D

S E C

L D A 本6 0 0 0

S B C $ 6 0 0 2

S T 月 孚6 0 0 5 ;
存干湿球差值的低 位

L D A $ 6 0 0 1

S B C 半6 0 0 3

S T 且 $ 6 0 0 6 ; 存干湿球差值的高 位

R T S

4
。

处理程序 ( B A S I C )

5 3
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10 L L A C2 4 52 9 :CAL L 2 4 6 2 4

2 0 C月L L 2 4 7 3 6

3 0 S K二 P E E K( 2 4 58 2 )
. 2 5 5 +P E E K( 2 4 58 1 )

4 0 S A = 1N T ( ( S K/ 5 1
.

2 一 1
。

5 )2 一 0
.

5 )

50 S P =P E E K( 2 4 7 57 )一2 5 5 +P E E K( 2 4 57 6 )

6 0 S Q二 1N T ( ( S P / 5 1
.

2 一 3 0 一 0 1 ). 2 +0
.

5 ). 13

7 0 S L =S Q +S A

50 S X = 1N T ( S L / 2 5 5 )

0 9P O KE2 4 8 54 , S X

1 0 0 S T == S L 一 S X . 2 5 5

1 1 0 P O K E 2 4 5 8 3 , S T

1 2 0 C A L L 2 4 7 6 8

1 3 0 P R I N T “ S D = ,, ; P E E K ( 2 4 5 8 6 )

1 5 0 E N D

5
.

快速查表程序

6 0 C 0 :
L D A $ 6 0 0 8

L S R

B C C $ 5 y l

L S R

B C C $ 5 Y Z

L D X $ 6 0 0 7

L 刀 A 孚6 E 4 D
,

尤

S T 月 $ 6 0 0 A

尸 T S

S Y I :
L S R

B C C 本5 V 3

L 刀X 冬6 0 0 7

L D 刀 杯 刀 4 E
,

X

S T A $ 6 0 0 A

R T S

S y 3 :
L D X $ 6 0 0 7

L D A $ 6 B 5 o , X

S T 月 半6 00 A

R T S

N O P

N O尸

L 刀 X 冬6 。。了

S Y Z : L D A $ 6C 4 F
, X
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六
、

结束语
环境湿度的测量精度

,
关键取决于温度侧量的精度和饱和水汽压表所取的值

,
还要

特别注意湿球的处理
, 用细纱布包裹温度传感器时

,
要使细纱布位于传感器时三分之二

处
。

放进水碗时
,

不要把传感器全淹没
,

在这个地方处理好
,

环境湿度测量可以得到很

理想的结果
。

参 考 文 献

《 湿度查算表
》 ( 甲种木 )

,

中央气象局 编
,

80 年版

P R O G R A M M IN G
’

H U M I D I T Y

( H
a r b i n

M E T H O D F O R M E A S U R I N G A M B I E N T

B Y U S E O F A M IC R O P R O C E S S O R

G u o D i n g y i n

E l e e t r i e a l E n g i n e e r i n g I n s t i t u t e
)

A b s t r a e t

T h i s

e m P l o y i n g

p a P e r d e o e r i b e s m e t h o d f o r m e a s u r i n g a m b i e n t h u m i d i t y

A P P L E m i e r o p r o e e s s o r .

A s o u r e e p r o g r a m f o r P r a e t i e a l u s e

b y

h a s

b e e n g i v e n 。

m i e r o p r o e e s s o r , a m b i e n t h u m id i t y , m e a s u r e m e n t一 p r o g r a m m i n g

(编辑 孙显辉 )

R P Y 型 燃 烧 器 介 绍

由7 0 3研究所设计
、

辽河油田和哈尔滨龙江锅炉燃烧器厂参与研 制的 R 尸犷型 燃烧

器 于今年 3 月 2 6日在辽河油田通过技术鉴定
。

R尸 Y 型燃烧器是由文丘利调风器
, y 型喷油器 `或机械雾化喷油器 ) 及天然气 喷

枪所组成
。

助燃空气由鼓风机送入风箱
,

沿着文丘利喷管轴向流动进入炉膛
,
在风口出

口处装有出口旋流器
,
提供一定量的旋转一次风

,

形成中心回流区
,

以保证着火稳定
。

在

结构上还保证有一定的中心风供入油雾锥的根部
,

以促进燃烧完全
。

Y 型喷油器 以蒸汽

作为雾化介质
,

雾化细
,

耗汽量少
,

适于有蒸汽压力大于 4 k g c/ m “
的锅炉房

。

机械雾 化

喷油器以油泵的压力能作为雾化的能源
,

适于没有蒸汽源或蒸汽压力过低的热水锅炉房
。

还配备了燃用天然气的喷枪
。

将平流式燃烧器配备 4t h/ 和6 th/ 工业锅炉在 国内尚属首次
。

该型燃烧器的特点是
:

1
.

能保证锅炉达到额量铭牌出力
,

燃烧效率 高
,

可实现低氧燃烧
。

2
.

阻力小 , 改造时风机不必更换
,

改造投资小
, 电耗也低

。

3
.

可以烧油
, 也可以烧天然气

,
燃烧稳定更换方便

。

4
.

经济效益明显
,
比现有锅炉的使用效率可提高 4 、 6 % 以 L

。

不到一个采暖斯

可回收全部改造费用
。

(范仲华 供 稿 )


